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II presente trovato si riferisce ad una macchina circolare per maglieria, 
partxcolarmente per la produzione di capi di abbigliamento con sagomature 
tridimensionals La machina comprende un basamento che supporta un cilindro 

v^icalIen te 9ir r le ,T a l t0rn ° ^ ^ ^ * ^ntato sostanzialmente 

vertxcalmente II cilindro degli aghi presenta un diametro sostanzialmente 
compreso tra 7 pollici e 24 pollici e, sulla sua superf icie laterale esterna, e 
definita una plurality di soanalature assiali che allcggiano ciascuna un ago. La 
macchina comprende mezzi di azionamento degli aghi che interagiscono con gli 
aghi durante la rotazione del cilindro degli aghi attorno al suo asse per 
provocarel' azionamento degli aghi lungo la relativa scanalatura assiale del 

2 TiTo\Tolll ag h ;. Per h la . f °™ aZio - di Parte degli aghi, con almeno 

un filo erogato agli aghi in corrispondenza di almeno una caduta o alimentazione 
della macchina. II cilindro degli aghi e azionabile con moto rotatorio attorno 
al suo asse in ambedue i sensi di rotazione e i m ezzi di azionamento degli aghi 
sono atti a consentire agli aghi la formazione di maglia in ambedue i sensi di 
rotazione del cilindro degli aghi attorno al suo asse, in corrispondenza A 
almeno una caduta o alimentazione della macchina. 
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DESCRIZIONE 
II presente trovato ha come oggetto una macchina circolare per 
maglieria, particolarmente per la produzione di capi di abbigliamento con 
sagomature tridimensionali. 

Ml 2003 A 0 00 9 00 

Sono note macchine circolari per maglieria con diametro 
sostanzialmente compreso tra 7 pollici e 24 pollici. Tali macchine, nel 
corso degli ultimi anni, hanno avuto una larga diffusions a seguito della 
sempre maggiore richiesta di capi di abbigliamento, come ad esempio 
maglie, magliette, body, mutande, reggiseni o simili realizzati senza 
cuciture lateral! e della possibilita di eseguire direttamente su queste 
macchine lavorazioni di finitura come ad esempio bordi, spalline o altro 
senza dover ricorrere ad operazioni successive. 

Nella produzione di alcuni capi di abbigliamento, come ad esempio 
body e reggiseni, e richiesta la possibilita di eseguire delle sagomature 
tridimensionali finalizzate a migliorare la vestibilita e l'estetica del 
capo d' abbigliamento. Attualmente quest 'esigenza viene soddisfatta 
mediante accorgimenti che consistono generalmente nel variare la densita 
della maglia e/o nel fare lavorare un gruppo di aghi per un numero di 
ranghi di maglia prefissato, mentre gli altri aghi rimangono 
inutilizzati, eventualmente utilizzando filati particolarmente elastic!. 
Questi accorgimenti risultano pero non soddisfare pienamente le esigenze 
in quanto una variazione della densita della maglia determina una 
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variazione del grado di trasparenza del capo d'abbigliamento, mentre if 
far lavorare un gruppo di aghi mentre gli altri aghi restano a riposo 
comporta una rasatura del file lavorato dagli aghi che vengono poi 
esclusi dalla lavorazione con effetti negativi Bulla vestibilita del 
capo. 

Compito precipuo del presente trovato e quello di risolvere i 
problem! sopra esposti, realizzando una macchina circolare per maglieria 
che consenta di ottenere capi di abbigliamento con sagomature 
tridimensional! senza ricorrere necessariamente ad una variazione della 
densita della maglia e senza la formazione di porzioni di ranghi di 
maglia con rasatura finale dei fili utilizzati per la produzione di tali 
porzioni di ranghi. 

Nell'ambito di questo compito, uno scopo del trovato e quello di 
realizzare una macchina che renda possibile l'esecuzione di sagomature e 
di tasselli di rinforzo in corrispondenza di zone prefissate del 
manufatto da produrre secondo un programma di lavorazione preimpostato . 

Un altro scopo del trovato e quello di realizzare una macchina 
circolare in grado di eseguire anche lavorazioni ad intarsio e cioe 
disegni con motivi a colori senza fili flottati sul rovescio della 
maglia. 

un ulteriore scopo del trovato e quello di realizzare una macchina 
estremamente versatile che possa eseguire una svariata gamma di 
lavorazioni. 

Questo compito, nonche questi ed altri scopi che meglio appariranno 
in seguito, sono raggiunti da una macchina circolare per maglieria, 
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comprendente un basamento supportante un cilindro degli aghi girevole 
attorno al suo asse orientato sostanzialmente verticalmente , detto 
cilindro degli aghi presentando un diametro sostanzialmente compreso tra 
7 pollici e 24 pollici, sulla superficie laterale esterna del cilindro 
degli aghi essendo definita una plurality di scanalature assiali 
alloggianti ciascuna un ago, essendo previsti mezzi di azionamento degli 
aghi interagenti con detti aghi durante la rotazione del cilindro degli 
aghi attorno al suo asse per 1' azionamento degli aghi lungo la relativa 
scanalatura assiale del cilindro degli aghi per la formazione di maglia, 
da parte degli aghi, con almeno un filo erogato agli aghi in 
corrispondenza di almeno una caduta o alimentazione della macchina, 
caratterizzata dal fatto che detto cilindro degli aghi h azionabile con 
moto rotatorio attorno al suo asse in ambedue i sensi di rotazione e dal 
fatto che detti mezzi di azionamento degli aghi sono atti a consentire 
agli aghi la formazione di maglia in ambedue i sensi di rotazione del 
cilindro degli aghi attorno al suo asse, in corrispondenza di almeno una 
caduta o alimentazione della macchina. 

Ulterior! caratteristiche e vantaggi del trovato risulteranno 
maggiormente dalla descrizione di una forma di esecuzione preferita, ma 
non esclusiva, della macchina secondo il trovato illustrata, a titolo 
indicativo e non limitativo, negli uniti disegni, in cui: 

la figura 1 illustra schematic amen te un tratto del mantello delle 
camme, sviluppato in piano, della macchina secondo il trovato, in una 
prima condizione di f unzionamento; 

la figura 2 illustra schematicamente un tratto del mantello delle 
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camme, sviluppato in piano, della macchina secondo il trovato in una -^'flS*' 
seconda condizione di fun z ion anient o; 

la figura 3 illustra schematicamente un tratto del mantello delle 
camme, sviluppato in piano, della macchina secondo il trovato in una 
terza condizione di funzionamento; 

la figura 4 illustra schematicamente un tratto del mantello delle 
camme, sviluppato in piano, della macchina secondo il trovato in una 
quarta condizione di funzionamento; 

la figura 5 h una sezione assiale schematica del cilindro degli 
aghi della macchina secondo il trovato con un sottoago nella posizione 
inoperativa; 

la figura 6 h una sezione assiale schematica del cilindro degli 
aghi della macchina secondo il trovato illustrante il passaggio del 
sottoago dalla posizione inoperativa alia posizione operativa; 

la figura 7 £ una sezione assiale schematica del cilindro degli 
aghi della macchina secondo il trovato con il sottoago nella posizione 
operativa; 

la figura 8 £ una sezione assiale schematica del cilindro degli 
aghi della macchina secondo il trovato con il sottoago nella posizione 
operativa, durante il sollevamento dell 'ago sovrastante. 

Con riferimento alle figure citate, la macchina circolare per 
maglieria secondo il trovato, indicata globalmente con il numero di 
riferimento 1 e illustrata soltanto parzialmente e schematicamente, 
comprende, come le macchine di tipo noto, ' un basamento, non illustrate 
per semplicita, il quale supporta un cilindro degli aghi 2 
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girevole, relativamente al basamento, attorno al suo asse 2a orientato 
sostanzialmente verticalmente . II cilindro degli aghi 2 presenta un 
diametro che e sostanzialmente compreso tra 7 pollici e 24 pollici e, 
sulla sua superficie laterale esterna, e definita una plurality di 
scanalature assiali 3 che alloggiano ciascuna un ago 4. 

La macchina comprende mezzi di azionamento degli aghi 4, che 
verranno meglio descritti in seguito e che interagiscono con gli aghi 4, 
durante la rotazione del cilindro degli aghi 2 attorno al suo asse 2a, 
per provocare 1 ' azionamento degli aghi 4 lungo la relativa scanalatura 
assiale 3 per la formazione di maglia da parte degli aghi 4 con almeno un 
filo che viene erogato agli aghi 4 in corrispondenza di almeno una caduta 
o alimentazione 5 che e disposta lateralmente all 'asse 2a e in 
corrispondenza della quale sono posizionati appositi guidafilo 6. 

Secondo il trovato, il cilindro degli aghi 2 e azionabile con moto 
rotatorio attorno al suo asse 2a in ambedue i sensi di rotazione e i 
mezzi di azionamento degli aghi 4 sono atti a consentire agli aghi 4 di 
formare maglia in ambedue i sensi di rotazione del cilindro degli aghi 2 
attorno al suo asse 2a, in corrispondenza di almeno una caduta 5. 

A seconda delle esigenze di lavorazione, il cilindro degli aghi 2 
potra essere azionato con moto continuo in un senso di rotazione oppure 
in senso contrario oppure con moto alternato (o moto pendolare) attorno 
al suo asse 2a. 

Per l» azionamento del cilindro degli aghi 2 con moto rotatorio 
attorno al suo asse 2a potra essere utilizzato un motore elettrico, di 
tipo noto, che off re la possibility di invertire la rotazione del suo 
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albero di uscita, oppure, tale inversione del moto rotatorio potra essere 
ottenuta mediante una trasmissione interposta tra il motore e il cilindro 
degli aghi 2. 

II cilindro degli aghi 2 potra essere dotato, in modo di per s6 
noto, di mezzi di controllo della sua posizione angolare attorno all'asse 
2a, come ad esempio dispositivi del tipo encoder o simili, in modo tale 
da consentire di controllare la posizione dei vari aghi 4 attorno 
all'asse 2a durante la rotazione del cilindro 2. 

La macchina & preferibilmente dotata di un organo di comando e di 
controllo di tipo elettronico programmabile che sovrintende al 
funzionamento dei vari organi della macchina in modo tale da poter 
eseguire lavorazioni secondo programmi preimpostati . 

Preferibilmente, la macchina secondo il trovato presenta quattro 
cadute o alimentazioni 5 che sono angolarmente distanziate tra loro 
attorno all'asse 2a del cilindro degli aghi 2. 

Preferibilmente , i mezzi di azionamento degli aghi 4 sono 
realizzati in modo tale da consentire agli aghi 4 di formare maglia in 
ambedue i sensi di rotazione del cilindro degli aghi 2 attorno al suo 
asse 2a in corrispondenza di tutte le cadute 5* 

Le figure da 1 a 4, che verranno descritte dettagliatamente in 
seguito, illustrano una porzione, sviluppata in piano, del mantello delle 
camme della macchina. La porzione illustrata si riferisce alia porzione 
relativa a poco piCl di una caduta 5 e preferibilmente tale conf igurazione 
delle camme si ripete relativamente alle altre cadute della macchina, 

I mezzi di azionamento degli aghi 4 comprendono, per ciascun ago 4 r 
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un sottoago 7 che % disposto inf eriormente al relativo ago 4 nella stessa 
scanalatura assiale 3 del cilindro degli aghi 2. II sottoago 7 e 
collegato bilateralmente, nel moto lungo la relativa scanalatura assiale 
3 e cioe p ara lie lament e all'asse 2a del cilindro degli aghi 2, all 'ago 4 
sovrastante e presenta, lungo il suo sviluppo longitudinale , un tallone 
7a che £ orientato radialmente rispetto al cilindro degli aghi 2. Il 
collegamento bilaterale tra ago 4 e sottoago 7 e ottenuto mediante un 
particolare accoppiamento geometrico tra l'estremit& superiore del 
sottoago 7 e l'estremita inferiore dell 'ago 4. Questo accoppiamento, 
oltre ad attuare tale collegamento bilaterale, consente al sottoago 7 di 
oscillare in un piano radiale del cilindro degli aghi 2 per passare da 
una posizione operativa, nella quale e estratto radialmente con il suo 
tallone 7a dalla relativa scanalatura assiale 3 del cilindro degli aghi 
2, ad una posizione inoperativa, nella quale e annegato con il suo 
tallone 7a nella relativa scanalatura assiale 3. 

Attorno alia superficie laterale esterna del cilindro degli aghi 2, 
ad un livello corrispondente al livello dei talloni 7a dei sottoaghi 7, 
sono affacciate camme di azionamento dei sottoaghi, indicate globalmente 
con il numero di riferimento 8 e solidali al basamento della macchina per 
quanto concerne il moto di rotazione attorno all'asse 2a, che definiscono 
percorsi che vengono impegnati dai talloni 7a dei sottoaghi 7 quando 
questi si trovano nella posizione operativa e che, viceversa, non vengono 
impegriati dai talloni 7a di quei sottoaghi 7 che si trovano nella 
posizione inoperativa. I percorsi definiti dalle camme di azionamento 8 
dei sottoaghi 7 sono sagomati per imporre o per consentire ai sottoaghi 
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7 f i talloni 7a dei quali si impegnano con essi, un movimento di salita o ^ 
di discesa lungo la relativa scanalatura assiale 3 del cilindro degli 
aghi 2 a seguito della rotazione del cilindro degli aghi 2 attorno 
all'asse 2a relativamente a tali camme 8. 

Anche l'ago 4 present a , lungo il suo sviluppo longitudinale, un 
tallone 4a che si sviluppa radialmente relativamente al cilindro degli 
aghi 2 e che e impegnabile con percorsi def initi da camme di azionamento 
degli aghi, indicate globalmente con il numero di riferimento 9 e 
solidali al basamento della macchina per guanto concerne il moto di 
rotazione attorno all'asse 2a. Tali percorsi sono sagomati per imporre o 
per consentire agli aghi 4, i talloni 4a dei quali si impegnano con essi, 
un movimento di salita o di discesa lungo la relativa scanalatura assiale 
3 del cilindro degli aghi 2 a seguito della rotazione del cilindro degli 
aghi 2 attorno all'asse 2a relativamente alle camme 9. 

I mezzi di azionamento degli aghi 4 comprendono, inoltre, mezzi di 
comando che agiscono a comando sul sottoago 7 per provocare il suo 
passaggio dalla posizione inoperativa alia posizione operativa o 
viceversa. 

Tali mezzi di comando del sottoago 7 comprendono, per ciascun 
sottoago 7, un organo di comando 10 che & disposto in ciascuna delle 
scanalature assiali 3 inferiormente al sottoago 7 e che h mobile a 
comando lungo la scanalatura assiale. 3, e cioe parallelamente all'asse 2a 
del cilindro degli aghi 2, per interagire con l'estremita inferiore del 
sottoago 7 ed operare il suo passaggio o il suo trattenimerito nella 
posizione inoperativa o nella posizione operativa. ^^ffl^W^^Hi 




L'organo di comando 10 comprende un selettore 11 che & prowisto, 
lungo il suo sviluppo longitudinals, di almeno un tallone 11a, lib che si 
sviluppa radialmente relativamente al cilindro degli aghi 2. Nella forma 
di esecuzione illustrata, il selettore ll e prowisto di due talloni, 
rispettivamente un tallone inferiore 11a ed un tallone superiore. lib che 
sono distanziati tra Icro lungo lo sviluppo longitudinals del selettore 
11. 

II selettore 11 e oscillabile in un piano radiale relativamente al 
cilindro degli aghi 2 per passare da una posizione operativa, nella quale 
sporge radialmente con il suo tallone inferiore 11a dalla relativa 
scanalatura assiale 3, ad una posizione inoperativa, nella quale e 
annegato con il suo tallone inferiore lla dalla relativa scanalatura 
assiale 3. 

11 tallone superiore lib e costantemente estratto dalla relativa 
scanalatura assiale 3. 

Attorno alia superficie laterale esterna del cilindro degli aghi 2, 
ad un livello corrispondente al livello dei selettori 11, sono affacciate 
camme di azionamento dei selettori, indicate globalmente con il numero di 
riferimento 12, che sono solidali al basamento della macchina per quanto 
concerne il moto di rotazione attorno all'asse 2a. Le camme di 
azicnamento 12 dei selettori definiscono percorsi che sono impegnabili 
dal tallone superiore lib e dal tallone inferiore lla quando questo si 
trova nella posizione operativa. Questi percorsi sono sagomati per 
imporre o per consentire ai selettori 11, i talloni lla, lib dei quali si 
impegnano con essi, un movimento di salita o di discesa lungo la relativa 



11 015921 7/ 



"•#< :-Ti J - 



scanalatura assiale 3 del cilindro degli aghi 2 a seguito della rotazione 
del cilindro degli aghi 2 attorno all'asse 2a relativamente alle cannne 



12. 



II tallone superiore lib, costantemente estratto dalla relativa 
scanalatura assiale 3, viene utilizzato prevalentemente per attuare 
1'abbassamento del selettore 11 mediante una parte delle came di 
azionamento 12 dei selettori. 

I selettori 11 presentano, in modo di per se noto, lungo il loro 
sviluppo longitudinale, uno o piu talloncini di selezione 11c sui quali 
agiscono a comando dispositivi di selezione 43a, 43b, 43c, 43d, 
affacciati alia superficie laterals esterna del cilindro degli aghi 2, 
per provocare il passaggio del relative selettore 11 dalla posizione 
operativa alia posizione inoperative II passaggio dei selettori 11 dalla 
posizione inoperativa alia posizione operativa pu6 essere ottenuto in 
modo analogo a guanto awiene per i selettori oscillanti in macchine di 
tipo noto, ad esempio mediante camme di estrazione 13 che sono disposte 
in prossixnita dell'estremita inferiore del cilindro degli aghi 2 e che 
agiscono sull'estremita inferiore dei selettori 11. i dispesitivi di 
selezione, come pure le camme di estrazione 13, sono disposti a monte di 
ciascuna caduta 5 della macchina, secondo il sense di rotazione del 
cilindro degli aghi 2 attorno al suo asse 2a relativamente al xaantello 



delle camme, 



L'estremita inferiore del sottoago 7 e opportunamente sagomata in 
modo coniugato con l'estremita superiore dell'organo di comando 10 in 
modo tale che uno spostamento dell'organo di comando 10 lungo la relativa 
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scanalatura assiale 3 del cilindro degli aghi 2 provochi il passaggio del 
sottoago 7 dalla posizione inoperativa alia posizione operativa o 
viceversa. 

Opportunamente, 1'estremita inferiore del sottoago 7 presenta una 
conformazione biforcata con un primo ramo 14a che sporge verso il basso 
relativamente al secondo ramo 14b. 

Il primo ramo 14a e inoltre piu prossimo al fondo, e cioe la parete 
rivolta verso l'asse 2a, della relativa scanalatura assiale 3 rispetto al 
secondo ramo 14b. II primo ramo 14a e impegnabile da una porzione 
superiore dell'organo di comando 10 per ottenere lo spostamento o il 
mantenimento stabile del sottoago 7 nella sua posizione inoperativa, 
mentre il secondo ramo 14b % impegnabile dalla porzione superiore 
dell'organo di comando 10 per ottenere lo spostamento o il mantenimento 
stabile del sottoago 7 nella posizione operativa. 

Inoltre, la porzione superiore dell'organo di comando 10 e 
inseribile tra i due rami 14a, 14b dell 'estremita inferiore del sottoago 
proprio per rafforzare il mantenimento del sottoago 7 nella posizione 
operativa . 

Opportunamente, 1'organo di comando 10 comprende, oltre al 
selettore 11, anche un punzone 15 che e alloggiato, in modo scorrevole, 
nella relativa scanalatura assiale 3 del cilindro degli aghi 2 tra il 
selettore 11 e il sottoago 7. 

In pratica la porzione superiore dell'organo di comando 10 che si 
impegna con 1'estremita inferiore del sottoago 7 e costituita dalla 
porzione superiore del punzone 15. 
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II punzone 15 presenta, lungo il suo sviluppo longitudinale, un 
tallone 15a che sporge dalla relativa scanalatura assiale 3 del cilindro 
degli aghi 2 e che e impegnabile con percorsi definiti da camme. di 
azionamento dei punzoni, indicate globalmente con il numero di 
riferimento 16, che sono solidali al basamento della macchina per quanto 
concerne il moto di rotazione attorno all'asse 2a. I percorsi definiti 
dalle camme di azionamento 16 dei punzoni sono sagomati per imporre o per 
consentire ai punzoni 15, i talloni 15a dei quali si impegnano con essi, 
un movimento di salita o di discesa lungo la relativa scanalatura assiale 
3 del cilindro degli aghi 2 a seguito della rotazione del cilindro degli 
aghi 2 attorno all'asse 2a relativamente alle camme 16. 

La porzione superiore di ciascun punzone 15 presenta, in una zona 
distanziata inferiormente dall' estremita superiore dello stesso punzone 
15, una prima zona 17 che e sagomata a piano' inclinato, rispetto alio 
sviluppo longitudinale della relativa scanalatura assiale 3, e che e 
impegnabile con una corrispondente zona 18 sagomata a piano inclinato e 
definita in corrispondenza dell » estremita inferiore del prime ramo 14a 
della biforcazione del sottoago 7 per ottenere il passaggio del sottoago 
7 dalla posizione operativa alia posizione inoperativa a seguito dello 
spostamento verso il basso del punzone 15 lungo la relativa scanalatura 
assiale 3 del cilindro degli aghi 2. 

La porzione superiore di ciascun punzone 15 presenta, inoltre, in 
corrispondenza della sua estremita superiore, una seconda zona 19 che e 
sagomata a piano inclinato, rispetto alio sviluppo longitudinale della 
relativa scanalatura assiale 3, e che e impegnabile ^br^una '\ 
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corrispondente zona 20 sagomata a piano inclinato definita in 
corrispondenza dell ' estremita inferiore del secondo ramo 14b della 
biforcazione del sottoago 7 per ottenere il passaggio del sottoago 7 
dalla posizione inoperativa alia posizione operativa a seguito dello 
spostamento verso l'alto del punzone 15 lungo la relativa scanalatura 
assiale 3 del cilindro degli aghi 2. 

In corrispondenza della biforcazione dell ' estremita inferiore dei 
sottoaghi 7, le scanalature assiali 3 presentano, sul loro fondo, una 
zona incavata 25 per contenere tale biforcazione e per consentire 
l'oscillazione del sottoago 7. Eventualmente la parte superiore di tale 
zona incavata 25 potra avere una profondita ridotta rispetto alia 
restante parte in modo tale da definire un appoggio per la zona biforcata 
almeno hella condizione di massimo sollevamento del sottoago 7 che lo 
mantiene stabilmente nella posizione operativa. 

I percorsi definiti dalle camme di azionamento 12 dei selettori 
presentano, a monte di ciascuna caduta 5 secondo il senso di rotazione 
del cilindro degli aghi 2 attorno all'asse 2a relativamente al mantello 
delle camme, un primo tratto di salita 21 e un secondo tratto di salita 
22 che presenta una sommita piii alta rispetto alia sommita del primo 
tratto di salita 21 per operare il sollevamento rispettivamente fino ad 
un livello di sollevamento di punto trattenuto e fino ad un livello di 
sollevamento di punto scaricato per l'ago 4 sovrastante. I tratti di 
salita 21 e 22 sono destinati ad essere impegnati dal tallone inferiore 
11a dei selettori 11 nella posizione operativa. 

A monte di ciascuna caduta o alimentazione 5 della macchina, 




secondo il sense di rotazione del cilindro degli aghi 2 attorno al sue 
asse 2a relativamente al n.antello delle cannne, sono disposti quattro 
dispositivi di selezione e due di guesti sono situati tra ±1 ^ 
di salita 21 e il secondo tratto di salita 22. 

Preferibilanente, le canune di forxnazione mag lia, dette anche cax^e 
di abbattitura e cioe le canune che provocano la discesa degli aghi dopo 
la presa del filo ad una caduta, nella znacchina secondo il trovato, fanno 
parte delle canone di azionamento 8 del sottoaghi 7. Piu particolarxnente, 
in corrispondenza di alxneno una caduta e preferibil^ente in 
corrispondenza di ciascuna caduta, sono disposte due canuae di abbattitura 
23 e 24 contrapposte per provocare 1' abbas samento degli aghi, dopo la 
presa del filo in corrispondenza della caduta considerata, da utilizers! 
rispettivamente nel mo to di rotazione in un senso del cilindro degli aghi 
2 oppure in senso contrario. 

Le canune di abbattitura 23 e 24 potranno essere mobili a comando , 
in niodo di per se note, parallela.ente all ^ asse 2a per variare la densita 
della maglia. 

In pr.tica, nella ' ..echin, secondo il tt „v.to, si 
pre£eribil„e n te una disposizion, ed una eonfisur.zione del!e C az»e ^ 
azionamento 9 de g li a 3 hi, delle eaeme di aziona.ento 8 dei sottoa g hi. 
delle c„»e di azionamento 1 6 dei puuzoni . delle caz»e di azionamento ,3 
dei sel.ttori ohe . si^trica rispetto ad un piano radiale del cilindro 
d. g li a g hi paseante per una caduta o alimeat.zione . to alo g a si^etria si 
ha anche nella disposizione dei dispositivi di selezione 43a, 43b, 43c, 
43d. guesto consente di azionar. il cilindro degli a g hi 3 con „oto 
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rotatorio attorno al suo asse 2a indif f erentemente in un senso o in senso 
contrario. 

La macchina e completata con gli organi usualmente presenti in 
macchine circolari per maglieria di questo genere, come ad esempio le 
platine di abbattitura, dispositivi di tiraggio del tessuto, sistemi vari 
si controllo f eccetera. 

Eventuaimente, la macchina potra essere equipaggiata con aghi 4, 
sottoaghi 7 e punzoni 15 aventi talloni di lunghezze diverse tra loro. 

A titolo puramente indicativo nelle figure da 1 a 4 si sono 
riportate quattro diverse condizioni di funzionamento di un ago della 
macchina secondo il trovato. II senso di rotazione del cilindro degli 
aghi 2, nelle varie figure, § indicato dalla freccia 30. I tratti dei 
percorsi dei talloni dei vari element! nella posizione operativa sono 
stati disegnati con barrette continue mentre i tratti dei percorsi dei 
talloni dei vari element! nella posizione inoperativa sono stati 
rappresentati con linee tratteggiate . Lateralmente alia porzione del 
mantello delle camme, sono stati illustrati, ruotati di 90° , 1'ago 4, il 
sottoago 7, il punzone 15 e il selettore 11 in una posizione puramente 
indicativa in quanto la posizione di questi element! potra variare a 
seconda dell' azionamento imposto, come sotto descritto. 

Nella figura 1 h riportata la condizione di esclusione dell 'ago 
dalla lavorazione ad una caduta o alimentazione 5 della macchina. Per 
ottenere questa condizione, il selettore 11 dell 'ago 4 considerate viene 
mantenuto, mediante i dispositivi di selezione, nella posizione 
inoperativa. In questo modo, il punzone 15, a monte della caduta 



considerata, viene dapprima abbassato assieme al sottoago 7, quindi^VOO^ 
riportato nella posizione pi* bassa, provocando il passaggio nella 
posizione inoperativa del sottoago 7. in guesto modo l'agb 4 
oorrispondente passa con la sua testina al di sotto del piano di 
abbattitura delle platine di abbattitura della macchina. 

E' da notare che, in questa condizione di funzionamento, il tallone 
7a del sottoago 7 non si impegna con le camme di abbattitura 23, 24 e 
vengono quindi evitati anche piccoli movimenti dell 'ago escluso dalla 
lavorazione, riscontrabili nelle macchine di tipo note, che sono 
responsabili di rotture accidental! del tessuto quando gli aghi che 
vengono esclusi dalla lavorazicne all'alimentazione considerata portano 
maglia formata ad altre alimentazioni della macchina. 

Nella figura 2 e riportato 1 ' azionamento di un ago 4 per la 
formazione di un punto di maglia scaricato. 

in questo case, il selettore 11 dell 'ago 4 considerate viene 
mantenuto o portato nella posizione operative mediante i dispositivi di 
selezione in modo da impegnarsi con il SU o tallone inferiore 11a sia con 
il tratto di salita 21 che con il tratto di salita 22 del percorso 
definite dalle camme 12. In questo modo, il punzone 15, dopo essere state 
sollevato dal sollevamente del selettore 11 in impegno. col prime tratto 
di salita 21 e coadiuvato da una camma 31 delle camme di azionamento 16 
dello stesso punzone 15, subisce un abbassamento, ad opera di una camma 
32 che appartiene ancora alle camme 16, che provoca il momentaneo 
passaggio del sottoago 7 nella posizione inoperativa per consentirgli^di 
superare la camma di abbattitura 23 senza impegnarsi 
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L'ulteriore sollevamento prodotto dall'impegno del punzone 15 con la 
camma 33 , ancora appartenente alle camme di azionamento 16 dei punzoni 
15, e del selettore con il tratto di salita 22 provoca il sollevamento 
dell ' ago 4 fino al punto di scarico della boccola di maglia, 
precedentemente formata, sullo stelo dell 'ago 4 prima che l'ago 4 prenda 
il filo erogato alia caduta considerata ed inizi una nuova discesa. 

Nella figura 3 e riportato 1 ' azionamento di un ago per la 
formazione di un punto di maglia trattenuto. 

In questo caso, il selettore 11, mediante i dispositivi di 
selezione, viene impegnato soltanto con il tratto di salita 21. In questo 
modo, il punzone 15 si comporta come nella figura 2 con la differenza 
che f in corrispondenza della caduta 5, gli viene a mancare l'ulteriore 
sollevamento che sarebbe prodotto dall'impegno del selettore 11 con la 
camma 22. Per questo motive, l'ago 4 viene sollevato in misura minore e 
la boccola di maglia non viene scaricata sullo stelo dell 'ago 4 prima 
della presa di un nuovo filo alia caduta o alimentazione considerata, ma 
permane nell'uncino dell 'ago 4 che former^ una nuova boccola di maglia. 

Nella figura 4 % riportato 1 ' azionamento di un ago per la 
formazione di un punto di maglia flottato. 

In questo caso, 1 ' azionamento dei vari organi e simile a quello 
descritto in riferimento alia figura 2 con la differenza che, tra le 
camme di azionamento 16 del punzone, viene inserita in lavoro una camma 
mobile 35 che provoca un maggiore sollevamento dell 'ago 4 prima di 
giungere alia caduta 5. Tale maggior^ sollevamento dell 'ago 4 ha 
l'effetto di provocare il passaggio della boccola di maglia. 



19 015921 / — ^, 



V J* 



precedentemente formata, sullo stelo dell 'ago 4 al di sotto della 
linguetta. In questa condizione, l'ago 4 potrk essere poi azionato, 
mediante il dispositivo di selezione 43d, per raggiungere un livello di 
punto scaricato oppure potrll essere mantenuto ad un livello di punto 
trattenuto. Questi due livelli di sollevamento dell 'ago 4 possono essere 
utilizzati per far prendere all 'ago fili diversi erogati in 
corrispondenza della caduta 5, ad esempio per far prendere due fili nel 
sollevamento a scaricato ed un solo filo nel sollevamento a trattenuto. 
Nella figura 4 si 6 illustrato il sollevamento dell 'ago 4 a livello di 
punto scaricato. 

E' da notare che i mezzi di azionamento degli aghi, nella macchina 
secondo il trovato, costituiti dai' sottoaghi, dai punzoni, dai selettori, 
nonch6 la disposizione e la distribuzione delle funzioni delle camme di 
azionamento di questi organi consentono di disporre di ben guattro punti 
di selezione, due per ciascun senso di rotazione del cilindro degli aghi 
attorno al suo asse, in corrispondenza di ciascuna alimentazione della 
macchina con dispositivi di selezione che possono essere posti alio 
stesso livello di altezza. 

Inoltre, l'insieme dei mezzi di azionamento degli aghi consente di 
contenere notevolmente l'altezza del cilindro degli aghi e quindi di 
contenere l'inerzia del cilindro degli aghi rendendo possibile il suo 
azionamento con moto rotatorio alternato, anche a velocity relativamente 
elevate, attorno al suo asse. 

La possibility di azionare con moto rotatorio il cilindro degli 
aghi nei due sensi di rotazione ed in particolare la possibility di 
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azionare il cilindro degli aghi con moto rotatorio alternato attorno al 
suo asse consente di eseguire senza problemi sagomature tridimensional! 
sui manufatti tubolari producibili con la macchina, nonche l'esecuzione 
di zone rinforzate senza variare la densita della maglia e senza dover 
eseguire porzioni di ranghi di maglia da rasare. 

Nel moto alternato, per l'esecuzione di sacche sagomate, e 
possibile eseguire lavorazioni con aumenti progressivi e diminuzioni 
progressive degli aghi in lavoro semplicemente utilizzando le possibility 
di selezione degli aghi offerte dalla macchina con un'adeguata 
programmazione del f unzionamento dei dispositivi di selezione, 

Oltre a gueste possibility, la macchina secondo il trovato e in 
grado di eseguire lavorazioni ad intarsio, tessuti a maglia placcati, 
lavorazioni Jacquard su tre vie tecniche, tessuti a maglia rigati, 
lavorazioni a punti trattenuti e lavorazioni a punti flottati. 

Si e in pratica constatato come la macchina secondo il trovato 
assolva pienamente il compito prefissato in quanto e in grado di produrre 
manufatti con sagomature tridimensional! senza ricorrere necessariamente 
a variazioni della densita della maglia e senza richiedere l'esecuzione 
di porzioni di ranghi aggiuntivi con rasatura dei fili. La macchina in 
oggetto consente anche di eseguire lavorazioni ad intarsio e cioe 
lavorazioni con disegni a colori senza fili flottati sul rovescio. 

La macchina secondo il trovato e quindi in grado di produrre capi 
di abbigliamento di qualita superiore rispetto a quella conseguibile con 
le macchine circolari per maglieria di tipo tradizionale. 

La macchina, cosi concepita, & suscettibile di numerose modifiche e 
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varianti f tutte rientranti nell'ambito del concetto inventivo; inoltre, 
tutti i dettagli potranno essere sostituiti da altri element! 
tecnicamente equivalent!. 

In pratica, i material! impiegati, potranno essere qualsiasi 
secondo le esigenze e lo stato della tecnica. 



RIVENDICAZIONI 
1. Macchina ciraalax. par „, U «ia, can^aaaanta aa taaa^.to 
supportaata „a ailXaaro a, 9li a ghl giravole . tto „ o ^ _ ^ 

ve« io a to aa t a, a.*to cUiadra a. 9 u . ghi pts „ 0 „ 
aW*. soa ta a, iallaenta comptaso ^ , ^ ^ ^ 

aupa rIioi a latarale a st a r a. a al cUiaara d e 9 U . 9hi aase „ do defiaita _ 

di a«^. t a r . aaaUU all a 99iaati ciaBomia „„ ^ ^ 
P~v iati ^ di asio „_ to daali aghi inteiwnti _ ^ ^ 

aur.a t a la r » taaion , a.X aUiaar, a. gll a9hi , ttorno al _ ^ 
L-i— aa 9li aghi iu „ go la telitlva soanalatura ^^^^ 
ciXiaara ae 9li aghi p„ la forMsione „ ^ ^ ^ ^ ^ ^ 

aa»a„» aa «Xa a r a 9 «o agll . 9hi in a orrisponda „ a di al „a»a „». caduta a 

-i-*— . a. lla ^„ e a „ 22ata dal ^ ohe ^ 

d. 9 Xi a 9ai e „ ioaabila ooa TOto rotat „ rio ^ ^ _ _ ^ ^ 

i aaasi ai ra taaio na a a a l £a »„ oha dotti me 

1 mezzi dl azxonamento degli 

aghi sono atti a consentire agli aah i T» *~ 

agii aghl la f0rma210ne di magl . a . n ambedue 

i sen Si di rota2ione del cilindre degii ^ attorno ^ ^ ^ 

COrriSPODden2a " almen ° — • ^entazione deli a macchina . 

2. Macchina, secondo la rivendica2ione lf caratfceri22ata ^ 

che detto cilindro degli a ghi e a , inTlaM , 

agna. e azionabile con moto rotatorio alternato 

attorno al suo asse. 

3- «.cc hi aa. secoado la ri , eBdica2ioiia 1; carattetiasata dai 

- =<~a a adala a a^eat^. ang a latna „ te a iata a, iata 

tra loro attorno all'assp »n. , 

x asse del cilindro degli aghi. 

4. Macchina, secondo una o piu delle ri VP nH,- • ■ 

piu delle rxvendicazxoni precedent!, 



caratterizzata dal fatto che detti mezzi di azionamento degli aghi sono 
atti a consentire agli aghi la formazione di znaglia in eunbedue i sensi di 
rotazione del cilindro degli aghi attorno al sue asse, in corrispondenza 
di ciascuna delle cadute o alimentazioni. 

5. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detti m ezzi di azionamento degli aghi 
comprendono, per ciascun ago, un sottoago disposto nella relativa 
scanalatura assiale del cilindro degli aghi inferiorraente al relative 
ago; detto sottoago essendo collegato bilateralmente al relative ago nel 
suo mote lungo la relativa scanalatura assiale e presentando, lungo il 
sue sviluppo, un tallone orientate radialmente relativamente al cilindro 
degli aghi; detto sottoago essendo oscillabile in un piano radiale del 
cilindro degli aghi per passare da una posizione operativa, nella quale e 
estratto radialmente con il sue tallone dalla relativa scanalatura 
assiale del cilindro degli aghi per impegnarsi ccn percorsi definiti da 
canune di azionamento dei sottoaghi disposte attorno al cilindro degli 
aghi ed atti a produrre o a consentire un movimento di detto sottoago 
lungo la relativa scanalatura assiale del 6ilindro degli aghi, ad una 
Posizione inoperativa, nella guale e annegato con il sue tallone nella 
relativa scanalatura del cilindro degli aghi per non impegnarsi con dette 
canune di azionamento dei sottoaghi; essendo previsti m ezzi di comando 

agenti su detto sottoaao ner < i «,.,~ 

troago per xl suo passaggio da detta posizione 

operativa a detta posizione inoperativa e viceversa. . 

6. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 

caratterizzata dal fatto che detto ago presents i n „ m 

ago presenta, lungo il suo sviluppo, 




un tallone sviluppantesi radialmente relativamente al- cilindro degli aghi 
ed impegnabile con percorsi definiti da canine di azionamento degli aghi 
disposte attorno al cilindro degli aghi ed atti a produrre o a consentire 
un movimento dell'ago lungo la relativa scanalatura assiale del cilindro 
degli aghi. 

7. Macchina, secondo una o piu dalle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detti mezzi di comando del sottoago 
comprendono un organo di comando disposto in ciascuna di dette 
scanalature assiali inferiormente al relative sottoago e mobile a comando 
lungo la relativa scanalatura per interagire con 1'estremita inferiore 
del sottoago ed operare il passaggio e il trattenimento di detto sottoago 
in detta posizione operativa o in detta posizione inoperativa. 

8. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazicni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detto organo di comando comprende un 
selettore cscillabile prcwisto, lungo il sue sviluppo, di almeno un 
tallone sviluppantesi radialmente relativamente al cilindro degli aghi, 
detto selettore essendo cscillabile in un piano radiale relativamente al 
cilindro degli aghi per passare da una posizione operativa, nella quale 
sporge radialmente con il sue tallone dal cilindro degli aghi per 
impegnarsi con percorsi definiti da camme di azionamento dei selettori 
disposte attorno al cilindro degli aghi ed atti a produrre o a consentire 
un movimento del selettore lungo la relativa scanalatura assiale del 
cilindro degli aghi, ad una posizione inoperativa, nella quale e annegato 
con il suo tallone nella relativa scanalatura assiale del cilindro degli 
aghi per non impegnarsi con dette canune di azionamento dei selettori e 




viceversa; essendo previsto, per ciascuna di dette cadute © 
alimentazioni, almeno un dispositivo di selezione agente a comando su 
detto selettore per il suo passaggio o mantenimento in detta posizione 
operativa o in detta posizione inoperativa. 

9. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedenti, 
caratterizzata dal fatto che per ciascuna di dette cadute o alimentazioni 
sono previsti quattro dispositivi di selezione, due per ciascun senso di 
rotazione del cilindro degli aghi attorno al suo asse, agenti a comando 
su detto selettore per il suo passaggio o il suo mantenimento in detta 
posizione operativa o in detta posizione inoperativa. 

10. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedenti, 
caratterizzata dal fatto che l'estremita inferiore di detto sottoago e 
sagomata in modo coniugato all ' estremita superiore di detto organo di 
comando per uno spostamento di detto sottoago da detta posizione 
inoperativa a detta posizione operativa o viceversa a seguito di uno 
spostamento assiale di detto organo di comando lungo la relativa 
scanalatura assiale del cilindro degli aghi. 

11. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedenti, 
caratterizzata dal fatto che l'estremita inferiore di detto sottoago 
presenta una conformazione biforcata con un primo ramo sporgente verso il 
basso rispetto al secondo ramo; detto primo ramo essendo piu prossimo al 
fondo della relativa scanalatura assiale del cilindro degli aghi rispetto 
a detto secondo ramo; detto primo ramo essendo impegnabile da una 
porzione superiore di detto organo di comando per lo spostamento o il 
mantenimento stabile di detto sottoago nella sua posizione inoperativ 



detto secondo ramo essendo impegnabile da detta porzione superiore 
detto organo di comando per lo spostamento o il mantenimento stabile di 
detto sottoago nella posizione operativa. 

12. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detta porzione superiore di detto organo di 
comando e inseribile, nel mo to di detto organo di comando lungo la 
relativa scanalatura assiale del cilindro degli aghi, tra i due rami 
della biforcazione dell > estremita inferiore di detto sottoago. 

13. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detta porzione superiore di detto organo di 
comando presenta, in una zona distanziata dall < estremita superiore di 
detta porzione superiore, una pri m a zona sagomata a piano inclinato 
rispetto alio sviluppo longitudinale della relativa scanalatura assiale 
del cilindro degli aghi ed impegnabile con una corrispondente zona 
sagomata a piano inclinato definita in corrispondenza dell 'estremita 
inferiore di detto prime ramo della biforcazione del sottoago per il 
passaggio di detto sottoago da detta posizione operativa a detta 
posizione inoperativa a seguito dello spostamento verso il basso di detto 

organo di comando lungo la relative « 14.. 

go xa . relativa scanalatura assiale del cilindro 

degli aghi. 

14. Macohina, e.condo on. „ p iu dell . tivendioa2loni preoedenti> 
cr.tteriszat, d.X fatto che !. porzione snperiore di detto cra.no di . 
ccendo present., in corrispondens. deli, en. estre.it. enperiore, „n. 
second. 20 „. e. g o«at. . pi MO inolinato ^ 

l»n 3 itndin.le deli, rei.tiv. sc.nal.tor. .esi.m dei ciiindro deali e ghi 
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ed impegnabile con una corrispondente zona sagomata a piano inclinato^Tg^ 
definita in corrispondenza dell'estremita inferiore di detto secondo ramo 
della biforcazione del sottoago pe r ±1 passaggio ^ ^ 
detta posizione inoperative a detta posizione operativa a seguito dello 
spostamento verso I'alto di detto organo di conando lungo la relative 
scanalatura assiale del cilindro degli aghi. 

15. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detto organo di co.ando comprende, oltre a 
detto selettore, u„ punzone alloggiato scorrevolmente nella relativa 
scanalatura assiale del cilindro degli aghi tra detto selettore e detto 
sottoago, detta porzione superiore delLorgano di ccando impegnabile con 
1'estre.ita inferiore di detto sottoago essendo costituita dalla porzione 
superiore di detto punzone. 

16. Macchina, secondo una o piu delle ri™nrf,- M • i 

r±u. aeiie rivendicazioni precedent!, 

sviiuppo. nn tallon . spor , 6nte dalla reiativa soaMiMuta assiaie ^ 
cUinaro degli , 9hi ed ^. gnabil . co „ peroorsi de£initi ^ ^ ^ 

-1— f « pun20ni diaposta atlorno alla 5upetfleie lat>tale 

« cui.^ a. 9 u aghi . sago „ ati par pcovocara ua ^ d± detti 

1»» 9 ° la relativa 3canalatura assiali dal oiiindr<) deai± ^ 

17. Macchina, secondo una o oiu do7i a ^, ^. 

piu delle rivendicazioni precedenti, 

caratterizzata dal fatto rh^ ^4.4. 

fatto che dette canme di azionaaento dei sottoaghi 

comprendono camrae di abbattitur-* 

aobattitura per provocate il mcvimento di discesa 

degli aghi dopo la presa del fii n - 

del f no a ciascuna di dette cadute o 

aliment azioni. 



18. Macchina, secondo una o tji.fi ^«.n« • .. 

o p iu delle rxvendicazioni precedent! , 

caratterizzata dal -Fa-n-^ «k« ,• 

fatto che x percorsi definiti da dette camme di 

azionamento del selettori presentano, . monte di cia « 

/ a monte di ciascuna caduta o 

.Xi«e„t, 2i „n e , un prtao tratto „ , al±ta ed ^ seoondo ^ Baii ^ 

con so^ta pia alta rispetto . d . tto prino trattQ ^ ^ ^ ^ 

oi soXXeva„ento d a,Xi aghi rlspettivameote £i „ o ad m uMUa ^ 
» pmto tr « t . nuto . fino ad ^ UveUo ^ sciia _ ^ 
ponto ncanXc.to P „ x-.^o nov r ast.„ta, tta d . tto prijn3 ^ ^ ^ ^ 
oatto txatto di sama interposto siMno ^ diepositiro 



di selezione. 



19. Macchina, secondo una o piu delle r, iwn x- • . 

Piu aeiie nvendicazioni precedent! , 

caratterizzata dal fatto che tra 

o che tra detto prxmo tratto di salita e detto 

secondo tratto di sam-A 

saX lt a d eix* oanme di asion(ul|ei>to dei solettori s<)n(> 

axspostx in sequett2a daa dispesitivi di utiiizsabiii 

aaXatti_ . s . eo „ da del senso ^ ^^^^ ^ ^ ^ 

attorno al suo asse. 

20. Macchina, secondo una o Did d^n- 

o P1U delle rxvendicazioni precedent!, 
cattaniaaat. M Iatto oha u fondo ^ oiascMa tcmMm ^ ^ 

ciiin dt o deg Xi a 9hi presanta u „ a pQ „ ione ^ aetto ^ 

— . naXXa ana oondi , iona di ^ ^ ^ 

di detto sottoago nail, sua wilio „ oparativa . 

». Macchina, aeconoo „„a 0 pi0 ^ 

c«att«ian.t. „.! t .tt. o h e d .tte _ di a , io _ ^ ^ ^ 

camme di azionamento dei sottoaghi d*** 

ttoaghx, dette camme di azionamento dei 

P-zoni e dette camme di azionamento dei se lettori 

sexettorx presentano 
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configurazioni e disposizioni sinuuetriche rispetto ad un piano radiale^' 
del cilindro degli agh i passante per una caduta o alimentazione. 

22. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detti dispositivi di selezione sono disposti 
ad uno stesso livello di altezza. 

23. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detti dispositivi di selezione sono disposti 
sinunetrican.ente rispetto ad un piano radiale del cilindro degli aghi 
passante per una caduta o alimentazione. 

24. Macchina circolare per maglieria, caratterizzata dal fatto di 
contendere una o piu delle caratteristiche descritte e/o illustrate. 

II Mandatario^ ^~>' 
- Dr . Ing . Guido ^MODIANO - 
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